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1 ОБЩАЯ ХАРАКТЕРИСТИКА РАБОЧЕЙ ПРОГРАММЫ ПРОФЕССИОНАЛЬНОГО 
МОДУЛЯ ПМ.01 СБОРКА, ПРОГРАММИРОВАНИЕ И ПУСКОНАЛАДКА 

МЕХАТРОННЫХ СИСТЕМ 
 

1.1 Цель и место профессионального модуля в структуре образовательной 
программы 

Цель модуля: освоение вида деятельности Сборка, программирование и пусконаладка 
мехатронных систем.  

Профессиональный модуль включен в обязательную часть образовательной 
программы подготовки специалистов среднего звена в соответствии с ФГОС по 
специальности СПО 15.02.10 Мехатроника и робототехника (по отраслям) на базе 
основного общего образования и на базе среднего общего образования по очной форме 
обучения. 

 
1.2. Планируемые результаты освоения профессионального модуля 
Результаты освоения профессионального модуля соотносятся с планируемыми 

результатами освоения образовательной программы, представленными в матрице 
компетенций выпускника (приложение 1 ОП). 

В результате изучения программы профессионального модуля обучающийся должен 
освоить вид деятельности - Сборка, программирование и пусконаладка мехатронных систем 
и соответствующие профессиональные компетенции (ПК): 

Компетенция Уметь Знать Владеть навыками 
ПК 1.1. 
Выполнять сборку 
различных узлов 
мехатронных 
устройств и 
систем 
ПК 1.2. 
Выполнять снятие 
и установку 
датчиков 
мехатронных 
устройств и 
систем 
ПК 1.3. 
Производить 
наладку и 
регулировку 
различных узлов и 
агрегатов 
мехатронных 
устройств и 
систем 
ПК 1.4. Проводить 
настройку 
комплексов 
следящих 
приводов в 
составе 
мехатронных 
устройств и 

использовать 
электромеханические, 
гидравлические и 
пневматические 
инструменты для сборки 
узлов мехатронных 
устройств и систем; 
читать схемы, чертежи, 
технологическую 
документацию; 
поддерживать состояние 
рабочего места при 
проведении сборочных 
работ и работ с 
электронно-
вычислительными 
машинами в 
соответствии с 
требованиями 
электробезопасности, 
охраны труда, 
промышленной, 
экологической и 
пожарной безопасности; 
использовать текстовые 
редакторы (процессоры) 
для составления и чтения 
документации; 
применять технологии 
бережливого 

принципы построения 
узлов и агрегатов 
мехатронных устройств 
и систем, их состав и 
конструктивные 
особенности; 
виды и признаки 
внешних дефектов 
модулей и узлов 
мехатронных устройств 
и систем; 
требования 
электробезопасности, 
охраны труда, пожарной, 
промышленной и 
экологической 
безопасности; 
основы электротехники, 
цифровой и аналоговой 
электроники; 
принципы работы 
электрических и 
электромеханических 
систем; 
технологию сборки 
оборудования 
мехатронных систем; 
теоретические основы и 
принципы построения, 
структуру и режимы 

собирать механические 
узлы мехатронных 
устройств и систем; 
собирать 
электромеханические и 
силовые электронные 
узлы мехатронных 
устройств и систем; 
собирать 
электрогидравлические и 
электропневматические 
узлы и агрегаты 
мехатронных устройств и 
систем; 
составлять 
документацию для 
проведения работ по 
сборке оборудования 
мехатронных систем. 
собирать электронные и 
компьютерные модули и 
узлы мехатронных 
устройств и систем; 
снимать и устанавливать 
датчики мехатронных 
устройств и систем. 
проводить наладку и 
регулировку 
механических узлов и 
агрегатов мехатронных 
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Компетенция Уметь Знать Владеть навыками 
систем 
ПК 1.5. 
Выполнять 
установку 
программного 
обеспечения 
электронных и 
компьютерных 
модулей и узлов 
мехатронных 
устройств и 
систем 
ПК 1.6. Проводить 
конфигурирование 
и настройку 
программного 
обеспечения 
мехатронных 
устройств и 
систем 
ПК 1.7. Проводить 
конфигурирование 
и настройку 
программного 
обеспечения 
клиент-серверных 
систем сбора и 
анализа данных 
(промышленного 
интернета вещей) 
ПК 1.8. Проводить 
конфигурирование 
и настройку 
параметров 
информационной 
вычислительной 
сети мехатронной 
системы 
ПК 1.9. Проводить 
комплексную 
настройку 
мехатронных 
устройств и 
систем с 
использованием 
программного 
обеспечения 
контроллеров и 
управляющих 
электронно-
вычислительных 
машин, их 
устройств 
управления 

производства при 
организации и 
выполнении работ по 
сборке мехатронных 
систем; 
готовить инструмент и 
оборудование к сборке; 
осуществлять проверку 
элементной базы 
мехатронных систем; 
осуществлять 
монтажные работы 
гидравлических, 
пневматических, 
электрических систем и 
систем управления; 
контролировать качество 
проведения сборочных 
работ мехатронных 
систем. 
использовать 
электромеханические, 
гидравлические и 
пневматические 
инструменты для сборки 
узлов мехатронных 
устройств и систем; 
читать схемы, чертежи, 
технологическую 
документацию; 
поддерживать состояние 
рабочего места при 
проведении сборочных 
работ и работ с 
электронно-
вычислительными 
машинами в 
соответствии с 
требованиями 
электробезопасности, 
охраны труда, 
промышленной, 
экологической и 
пожарной безопасности; 
использовать текстовые 
редакторы (процессоры) 
для составления и чтения 
документации; 
готовить инструмент и 
оборудование к сборке; 
осуществлять проверку 
элементной базы 
мехатронных систем; 
контролировать качество 
проведения сборочных 

работы мехатронных 
систем; 
правила эксплуатации 
компонентов 
мехатронных систем. 
принципы построения 
узлов и агрегатов 
мехатронных устройств 
и систем, их состав и 
конструктивные 
особенности; 
виды и признаки 
внешних дефектов 
модулей и узлов 
мехатронных устройств 
и систем; 
требования 
электробезопасности, 
охраны труда, пожарной, 
промышленной и 
экологической 
безопасности; 
основы электротехники, 
цифровой и аналоговой 
электроники; 
принципы работы 
электрических и 
электромеханических 
систем 
технологию сборки 
оборудования 
мехатронных систем; 
теоретические основы и 
принципы построения, 
структуру и режимы 
работы мехатронных 
систем; 
правила эксплуатации 
компонентов 
мехатронных систем. 
принципы 
функционирования 
узлов, агрегатов и 
электронных модулей 
мехатронных устройств 
и систем; 
основы электротехники, 
цифровой и аналоговой 
электроники; 
принципы работы 
электрических и 
электромеханических 
систем; 
основы теория машин и 
механизмов; 

устройств и систем; 
проводить наладку и 
регулировку 
пневмомеханических 
узлов и агрегатов 
мехатронных устройств и 
систем; 
проводить наладку и 
регулировку 
гидромеханических узлов 
и агрегатов мехатронных 
устройств и систем; 
проводить наладку и 
регулировку 
электромеханических 
узлов и агрегатов 
мехатронных устройств и 
систем; 
проводить наладку и 
регулировку 
электронных модулей 
мехатронных устройств и 
систем. 
настраивать и 
регулировать механизмы 
мехатронных устройств и 
систем в соответствии с 
техническими 
требованиями; 
настраивать 
электрические, 
гидравлические и 
пневматические приводы 
мехатронных устройств и 
систем на 
специализированных 
стендах; 
настраивать комплексы 
следящих приводов в 
составе мехатронных 
устройств и систем; 
настраивать электронные 
устройства мехатронных 
устройств и систем. 
конфигурировать и 
настраивать программное 
обеспечение 
мехатронных устройств и 
систем; 
вести протокол 
конфигурирования и 
настройки программного 
обеспечения 
мехатронных устройств и 
систем. 
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Компетенция Уметь Знать Владеть навыками 
работ мехатронных 
систем. 
поддерживать состояние 
рабочего места при 
проведении работ в 
соответствии с 
требованиями 
электробезопасности, 
охраны труда, 
промышленной, 
экологической и 
пожарной безопасности; 
использовать 
контрольно-
измерительные приборы 
и специальные стенды 
для наладки и 
регулировки узлов, 
агрегатов и электронных 
модулей мехатронных 
систем; 
использовать методы 
наладки и регулировки 
механических узлов и 
агрегатов мехатронных 
устройств и систем; 
использовать методы 
наладки и регулировки 
электронных модулей 
мехатронных устройств 
и систем. 
настраивать и 
регулировать механизмы 
мехатронных устройств 
и систем в соответствии 
с техническими 
требованиями; 
настраивать 
электрические, 
гидравлические и 
пневматические приводы 
мехатронных устройств 
и систем на 
специализированных 
стендах; 
настраивать комплексы 
следящих приводов в 
составе мехатронных 
устройств и систем; 
настраивать электронные 
устройства мехатронных 
устройств и систем; 
читать схемы и чертежи 
конструкторской и 
технологической 

основы метрологии. 
устройство и принцип 
действия мехатронных 
устройств и систем; 
принципы построения и 
динамические свойства 
электрических, 
гидравлических и 
пневматических 
приводов; 
характеристики и 
возможности датчиков, 
применяемых в 
мехатронных 
устройствах и системах; 
методики и технические 
средства настройки 
электрических, 
гидравлических и 
пневматических 
приводов; 
методики и технические 
средства настройки 
электронных устройств 
управления; 
методики и технические 
средства настройки и 
регулировки механизмов 
мехатронных устройств 
и систем; 
способы настройки 
комплексов следящих 
приводов в составе 
мехатронных устройств 
и систем 
технологии анализа 
функционирования 
датчиков физических 
величин, дискретных и 
аналоговых сигналов. 
принципы работы и 
обновления 
программного 
обеспечения узлов, 
агрегатов, блоков и 
модулей мехатронных 
устройств и систем; 
прикладные 
компьютерные 
программы для работы с 
электронными 
таблицами: 
наименования, 
возможности и порядок 
работы в них; 

конфигурировать и 
настраивать программное 
обеспечение 
мехатронных устройств и 
систем; 
вести протокол 
конфигурирования и 
настройки программного 
обеспечения 
мехатронных устройств и 
систем; 
программировать 
мехатронные системы с 
учетом специфики 
технологических 
процессов. 
конфигурировать и 
настраивать программное 
обеспечение клиент-
серверных систем сбора 
и анализа данных 
(промышленного 
интернета вещей); 
программировать 
мехатронные системы с 
учетом специфики 
технологических 
процессов. 
конфигурировать и 
настраивать параметры 
информационной 
вычислительной сети 
мехатронной системы; 
программировать 
мехатронные системы с 
учетом специфики 
технологических 
процессов. 
комплексно настраивать 
мехатронные устройства 
и системы с 
использованием 
программного 
обеспечения 
контроллеров и 
управляющих ЭВМ, их 
устройств управления; 
осуществлять пуско-
наладочные работы и 
испытания мехатронных 
систем. 
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Компетенция Уметь Знать Владеть навыками 
документации; 
использовать текстовые 
редакторы (процессоры) 
для составления и чтения 
документации. 
определять набор 
конфигурируемых 
параметров 
программного 
обеспечения 
мехатронных устройств 
и систем в зависимости 
от требований к их 
составу и параметрам 
эксплуатации; 
использовать 
программные 
инструменты для 
конфигурирования и 
настройки программного 
обеспечения 
мехатронных устройств 
и систем; 
читать принципиальные 
структурные схемы, 
схемы автоматизации, 
схемы соединений и 
подключений; проводить 
отладку программ 
управления 
мехатронными 
системами и 
визуализации процессов 
управления и работы 
мехатронных систем. 
определять набор 
конфигурируемых 
параметров 
программного 
обеспечения 
мехатронных устройств 
и систем в зависимости 
от требований к их 
составу и параметрам 
эксплуатации; 
использовать 
программные 
инструменты для 
конфигурирования и 
настройки программного 
обеспечения 
мехатронных устройств 
и систем; 
настраивать и 
конфигурировать ПЛК в 

прикладные программы 
управления проектами: 
наименования, 
возможности и порядок 
работы в них; 
принципы связи 
программного кода, 
управляющего работой 
ПЛК, с действиями 
исполнительных 
механизмов; 
алгоритмы поиска 
ошибок управляющих 
программ ПЛК. 
принципы работы и 
обновления 
программного 
обеспечения узлов, 
агрегатов, блоков и 
модулей мехатронных 
устройств и систем; 
прикладные 
компьютерные 
программы для работы с 
электронными 
таблицами: 
наименования, 
возможности и порядок 
работы в них; 
прикладные программы 
управления проектами: 
наименования, 
возможности и порядок 
работы в них;  
методы 
непосредственного, 
последовательного и 
параллельного 
программирования; 
языки 
программирования и 
интерфейсы ПЛК; 
технологии разработки 
алгоритмов 
управляющих программ 
ПЛК. 
методики и технические 
средства настройки 
электронных устройств 
управления; 
методы настройки и 
конфигурирования 
программных клиент-
серверных систем сбора 
и анализа данных 
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Компетенция Уметь Знать Владеть навыками 
соответствии с 
принципиальными 
схемами подключения; 
разрабатывать 
алгоритмы управления 
мехатронными 
системами; 
программировать ПЛК с 
целью анализа и 
обработки цифровых и 
аналоговых сигналов и 
управления 
исполнительными 
механизмами 
мехатронных систем; 
визуализировать процесс 
управления и работу 
мехатронных систем; 
применять 
специализированное 
программное 
обеспечение при 
разработке управляющих 
программ и 
визуализации процессов 
управления и работы 
мехатронных систем. 
настраивать электронные 
устройства мехатронных 
устройств и систем; 
настраивать параметры и 
конфигурацию 
программного 
обеспечения клиент-
серверных систем сбора 
и анализа данных 
(промышленного 
интернета вещей); 
использовать 
промышленные 
протоколы для 
объединения ПЛК в сеть. 
настраивать параметры и 
конфигурацию 
информационной 
вычислительной сети;  
использовать 
промышленные 
протоколы для 
объединения ПЛК в сеть. 
настраивать электронные 
устройства мехатронных 
устройств и систем; 
производить 
комплексную настройку 

(промышленного 
интернета вещей); 
методы комплексной 
настройки мехатронных 
устройств и систем с 
использованием 
программного 
обеспечения 
контроллеров и 
управляющих ЭВМ, их 
систем управления; 
методы организации 
обмена информацией 
между устройствами 
мехатронных систем с 
использованием 
промышленных сетей. 
технические требования 
к мехатронным 
устройствам и системам; 
методы 
программирования 
контроллеров и 
управляющих ЭВМ 
систем управления 
мехатронных устройств 
и систем; 
методы комплексной 
настройки мехатронных 
устройств и систем с 
использованием 
программного 
обеспечения 
контроллеров и 
управляющих ЭВМ, их 
систем управления 
промышленные 
протоколы для 
объединения ПЛК в сеть. 
устройство и принцип 
действия мехатронных 
устройств и систем; 
технические требования 
к мехатронным 
устройствам и системам; 
методики и технические 
средства настройки 
электронных устройств 
управления; 
методы 
программирования 
контроллеров и 
управляющих ЭВМ 
систем управления 
мехатронных устройств 
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Компетенция Уметь Знать Владеть навыками 
мехатронных устройств 
и систем, используя 
программное 
обеспечение 
контроллеров и 
управляющих ЭВМ, их 
систем управления; 
производить пуско-
наладочные работы 
мехатронных систем; 
выполнять работы по 
испытанию мехатронных 
систем после наладки и 
монтажа. 

и систем; 
методы комплексной 
настройки мехатронных 
устройств и систем с 
использованием 
программного 
обеспечения 
контроллеров и 
управляющих ЭВМ, их 
систем управления; 
последовательность 
пуско-наладочных работ 
мехатронных систем; 
технологию проведения 
пуско-наладочных работ 
мехатронных систем; 
нормативные требования 
по монтажу и наладке 
мехатронных систем; 
технологии анализа 
функционирования 
датчиков физических 
величин, дискретных и 
аналоговых сигналов; 
правила техники 
безопасности при 
отладке программ 
управления 
мехатронными 
системами. 
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2 СТРУКТУРА И СОДЕРЖАНИЕ ПРОФЕССИОНАЛЬНОГО МОДУЛЯ 
 

2.1. Трудоемкость освоения модуля  
Для очной формы обучения 

Наименование составных частей дисциплины Объем в часах В т.ч. в форме практ. подготовки 

Учебные занятия, в т.ч. 146 0 

Лекции 72 0 

Практические занятия 72 0 

Лабораторные занятия - - 

Консультации 2 0 

Курсовая работа (проект) 24 0 

Самостоятельная работа 40 0 

Практика, в т.ч.  216 216 

УП.01.01 Учебная практика по сборке, 
программированию и пусконаладке мехатронных 
систем 

216 216 

Промежуточная аттестация  18 0 

Всего 444 288 
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2.2.Структура ПМ.01 Сборка, программирование и пусконаладка мехатронных систем 
 
Для очной формы обучения 

Код 
компетенции 

Наименования разделов профессионального 
модуля Всего, час. 

В
 т

.ч
. в

 ф
ор

ме
 п

ра
кт

ич
ес

ко
й 

по
дг

от
ов

ки
 

Обучение по МДК, в т.ч.: 

У
че

бн
ая

 п
ра

кт
ик

а 

П
ро

из
во

дс
тв

ен
на

я 
пр

ак
ти

ка
 

П
ро

ме
ж

ут
оч

на
я 

ат
те

ст
ац

ия
 п

о 
П

М
 

Учебные 
занятия, в т.ч. 

лекции, 
практические 

занятия, 
лабораторные 

занятия, 
консультации) 

К
ур

со
ва

я 
ра

бо
та

 (п
ро

ек
т)

 

С
ам

ос
то

ят
ел

ьн
ая

 р
аб

от
а 

П
ро

ме
ж

ут
оч

на
я 

ат
те

ст
ац

ия
 

ПК 1.1. 
ПК 1.2. 
ПК 1.3 
ПК 1.4. 
ПК 1.5. 
ПК 1.6. 
ПК 1.7. 
ПК 1.8. 

МДК.01.01 Установка, регулировка и монтаж 
элементов мехатронных систем 144 - 98 - 40 6 - - - 

МДК.01.02 Программирование мехатронных 
систем 72 - 48 24 - - - - - 

УП.01.01 Учебная практика по сборке, 
программированию и пусконаладке 
мехатронных систем 

216 216 -  216 - - 
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Код 
компетенции 

Наименования разделов профессионального 
модуля Всего, час. 

В
 т

.ч
. в

 ф
ор

ме
 п

ра
кт

ич
ес

ко
й 

по
дг

от
ов

ки
 

Обучение по МДК, в т.ч.: 

У
че

бн
ая

 п
ра

кт
ик

а 

П
ро

из
во

дс
тв

ен
на

я 
пр

ак
ти

ка
 

П
ро

ме
ж

ут
оч

на
я 

ат
те

ст
ац

ия
 п

о 
П

М
 

Учебные 
занятия, в т.ч. 

лекции, 
практические 

занятия, 
лабораторные 

занятия, 
консультации) 

К
ур

со
ва

я 
ра

бо
та

 (п
ро

ек
т)

 

С
ам

ос
то

ят
ел

ьн
ая

 р
аб

от
а 

П
ро

ме
ж

ут
оч

на
я 

ат
те

ст
ац

ия
 

ПК 1.9. 

 
Экзамен по модулю: Сборка, 
программирование и пусконаладка 
мехатронных систем 

12 - -  - - 12 

 Всего: 444 216 146 24 40 6 216 - 12 
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2.3 Тематическое планирование и содержание ПМ.01 Сборка, программирование и пусконаладка мехатронных систем 
Для очной формы обучения: 

Наименование разделов и 
тем профессионального 
модуля (ПМ), 
междисциплинарных 
курсов (МДК) 

 
Содержание учебного материала, 

лабораторные работы и практические занятия, самостоятельная учебная работа 
обучающихся, курсовая работа (проект) 

Объем, 
акад. ч / в 

том числе в 
форме 

практическ
ой 

подготовки, 
акад. ч 

1 2 3 
МДК.01.01 Установка, регулировка и монтаж элементов мехатронных систем 

Введение Цели и задачи профессионального модуля. Структура профессионального модуля. 
Последовательность освоения профессиональных компетенций по модулю. 

4 

Тема 1.1. Организация 
монтажа мехатронных 
систем и мобильных 
робототехнических 
комплексов 

1. Организация работ по монтажу мехатронных систем. Общие сведения о порядке организации и 
проведения монтажных работ на предприятии отрасли. Виды подготовки к проведению 
монтажных работ. Мероприятия по технике безопасности. Виды инструмента, приспособлений и 
средств механизации при проведении монтажных работ 

8 

2. Виды технической документации при производстве монтажных работ. 
Нормативные требования ЕСКД и Международных стандартов при разработке технической 
документации для проведения монтажных работ. Особенности разработки принципиальных 
монтажных схем различных устройств автоматизации и управления, выбора элементной базы, 
составления таблиц расположения элементов, схем внешних соединений 
3. Нормативные требования к наладке обеспечивающих подсистем технологической подготовки 
производства. Особенности эксплуатации мехатронного комплекса по обеспечению основного 
производства технологической оснасткой. 
4. Материально-техническое обеспечение автоматизированных измерительных подсистем. 
Настройка проектирующих подпрограмм для реализации 
Практическое занятие № 1 6 
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Практическое занятие № 2 6 

Тема 1.2. Особенности 
выполнения монтажа 
систем автоматического 
управления, средств 
измерений и 
мехатронных систем 

1. Особенности монтажа микропроцессорных устройств, технических средств и систем 
автоматического управления, средств измерений и мехатронных систем. Монтаж устройств сбора 
информации. Монтаж микропроцессорных устройств ЭВМ, требования к их эксплуатации. 
Монтаж линий связи. Особенности монтажа мехатронных систем. Техника безопасности при 
проведении монтажа 

10 

2. Особенности выполнения различных видов подключений при монтаже систем автоматического 
управления, средств измерений и мехатронных систем. Классификация видов подключений. 
Особенности монтажа электрических и трубных проводок. Требования безопасности при 
проведении монтажных работ 
3. Особенности монтажа приборов и систем автоматизации 
Монтаж регулирующих органов. Особенности монтажа электрических, пневматических и 
гидравлических исполнительных механизмов. Монтаж и подключение вторичных измерительных 
приборов на щитах и пультах. Монтаж и подключение регуляторов прямого действия. 
Особенности монтажа аппаратуры дистанционного управления на щитах и пультах. Монтаж и 
подключение релейных блоков, релейных панелей, релейных шкафов. Монтаж и подключение 
секций щитовых и блоков управления электроприводами и исполнительными механизмами 
4. Монтаж оборудования беспроводной связи и класса Ethernet. Подключение блоков приёмо-
передачи и модуляции сигналов ультразвуковых, световых, радио-датчиков. Особенности 
монтажа, эксплуатации и обеспечение безопасности и надёжности работы. Анализ фона 
излучений и повышение стабильности работы беспроводной аппаратуры в условиях 
автоматизированного 
предприятия. 
Практическое занятие № 3 6 
Практическое занятие № 4 6 
Самостоятельная работа обучающегося 
1. Требования безопасности труда при монтажных работах. Способы транспортировки и монтажа 
щитов, пультов. 
2. Основные сведения о микропроцессорах и микро ЭВМ. Архитектура вычислительной системы. 
3. Подготовка докладов по темам: «Сортаменты применяемых материалов; назначение 
монтируемого оборудования и способы выполнения монтажных работ; устройство и правила 

6 
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пользования применяемыми такелажными средствами», «Назначение, принцип действия и 
правила монтажа пневматических, электронных и гидравлических регуляторов и исполнительных 
механизмов» 
4. Подготовка реферата по теме: «Конструкции, типы щитов и пультов и правила их монтажа» 
5. Работа с конспектами занятий, учебной и специальной технической литературой (по вопросам 
к параграфам, главам 
учебных пособий, составленным преподавателем) 

Тема 1.3. Организация 
наладки систем 
автоматического 
управления, средств 
измерений и 
мехатронных систем 

1. Организация наладочных работ. Подготовка и организация наладочных работ. Виды и этапы 
наладочных работ. Роль службы контрольно-измерительных приборов (КИП) и автоматики в 
период проведения наладочных работ. Техника безопасности при проведении наладочных работ. 

14 

2. Виды технической документации при производстве монтажных работ. 
Роль и виды технической документации при выполнении наладочных работ. Объём и 
комплектность технической документации при выполнении работ по наладке систем 
автоматического управления (САУ), средств измерений и мехатронных систем. 
3. Стендовая наладка средств измерений и автоматизации. 
Стендовая наладка первичных измерительных и функциональных преобразователей: 
дифференциально-трансформаторных, 
токовых, частотных, ферродинамических, сопротивления, термоэлектрических, пневматических. 
Стендовая наладка вторичных приборов типа компенсационного самописца дифференциального 
(КСД) и компенсационного самописца уравновешивающего (КСУ) с унифицированным входным 
сигналом. 
Стендовая наладка вторичных приборов для измерения температуры. Стендовая наладка 
приборов давления, расхода, уровня, 
контроля состояния состава жидкостей, газов, силоизмерительных устройств. Стендовая наладка 
регуляторов, исполнительных механизмов, регулирующих органов. Стендовая наладка 
специальных средств автоматизации: контактных и бесконтактных реле, реле контроля скорости 
УКС, реле времени, командоаппаратов, магнитных пускателей. 
4. Проверка и наладка средств измерения и автоматизации 
Проверка и наладка схемных участков предупредительной и аварийной сигнализации, управление 
электроприводом машин и механизмов на предприятии. Проверка и наладка схемных участков 
системы дистанционного автоматизированного управления (СДАУ) на предприятии. Проверка и 
наладка схемных участков систем контроля. Проверка и наладка локальных систем стабилизации 
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процессов на предприятии. 
5. Основные принципы наладки автоматизированных систем управления технологическими 
процессами (АСУ ТП) и мехатронных систем. 
Основные принципы наладки устройств сбора информации. Особенности наладки 
микропроцессорных устройств и ЭВМ. Интерфейс системы управления мехатронными 
системами. Наладка робототехнических комплексов в период пуска и опытной 
эксплуатации. 
6. Особенности наладки систем управления роботизированными тележками, штабелёрами, 
конвейерными линиями, а также эксплуатация манипуляторов и промышленных роботов с 
бесконтактным автоматизированным управлением. 
Практическое занятие № 5 4 
Практическое занятие № 6 5 
Практическое занятие № 7 5 
Самостоятельная работа обучающегося 
1. Правила сдачи смонтированных систем автоматизации и выполнения наладочных работ. 
2. Составление монтажной характеристики оборудования. 
3. Требования безопасности труда при монтажных работах. Способы транспортировки и монтажа 
щитов, пультов. 
4. Подготовка реферата по теме: «Стендовая наладка исполнительных механизмов и 
регулирующих органов». 
5. Подготовка доклада по теме: «Наладка робототехнических комплексов в период пуска и 
опытной промышленной эксплуатации». 
6. Работа с конспектами занятий, учебной и специальной технической литературой (по вопросам 
к параграфам, главам 
учебных пособий, составленным преподавателем). 
7. Работа над курсовым проектом. 

20 

Тема 1.4. Организация 
пусконаладочных и 
испытательных работ 
мехатронных систем 

1. Организация испытательных и пусконаладочных работ мехатронных систем. Общие сведения о 
порядке организации и проведения испытательных и пусконаладочных работ. Виды и способы 
подготовки к проведению работ. Мероприятия по технике безопасности. Виды инструмента и 
приспособлений при проведении испытательных и пусконаладочных работ. 

12 

2. Виды технической документации при проведении испытательных и пусконаладочных работ 
мехатронных систем. Роль и виды технической документации применяемых при выполнении 
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наладочных работ. Объём и комплектность технической документации при выполнении 
испытательных и пусконаладочных работ мехатронных систем. 
3. Основные принципы проведения пусконаладочных и испытательных работ мехатронных 
систем. Основные принципы проведения пусконаладочных работ мехатронных систем. 
Особенности пусконаладочных работ мехатронных систем. 
4. Основные принципы анализа датчиков физических величин при проведении пусконаладочных 
и испытательных работ. 
Основные принципы применения измерительных устройств при проведении пусконаладочных и 
испытательных работ с учетом контроля перегрузок исполнительных маханизмов 
Практическое занятие № 8 5 
Практическое занятие № 9 5 
Самостоятельная работа обучающегося 
1. Работа с конспектами занятий, учебной и специальной технической литературой. 
2. Подготовка к практическим занятиям с использованием методических рекомендаций 
3. Подготовка тематических рефератов по темам : «Сборочное оборудование для сборки 
элементов датчиковой аппаратуры методом запрессовки», «Размерная настройка технологических 
приспособлений, применяемых на сборочных операциях станках с ЧПУ» и сообщений по темам : 
«Прядок применения направляющей технологической оснастки при сборке элементов датчиков 
аппаратуры Обличия приводов универсальных станков и станков с ЧПУ», «Современные 
многоцелевые мехатронные станки». 
4. Подготовка коллективных комплексных заданий по 
разделам курса преподавателя: «Базирования деталей в изделии при сборке», оформление 
результатов практических занятий, отчётов и подготовка к их защите- по разделу: Порядок 
применения сборочного технологического оборудования 

14 

Экзамен 6 
МДК.01.02 Программирование мехатронных систем 

Введение Содержание 2 
Обзор семейства ПЛК. Конструкция, монтаж, типы модулей. Организация памяти. 

Тема 2.1. Обзор 
программного 
обеспечения 

Содержание 2 

Установка программного обеспечения. Утилиты. Запуск ПО. Меню и панели инструментов. 
Панель инструментов. Конфигурация ПЛК. Структура проекта. Настройки проекта. Создание 
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проекта. Система помощи. Стандартные библиотеки 

Тема 2.2. Архитектура 
промышленных 
контроллеров 

Содержание 2 
Определения микроконтроллеров и промышленных контроллеров. Назначение и область 
применения. Обобщенная структурная 
схема. Назначение отдельных устройств. 

Практическое занятие № 1 4 
Тема 2.3. Роль 
абстрактной модели OSI 

Содержание 2 
Абстрактная модель OSI для сетевых коммуникаций и разработки сетевых протоколов. 
Различные уровни сетевой модели OSI, 
взаимодействие уровней. Доступ к сетевым службам, представление и кодирование данных, 
управление сеансом связи, транс- 
портный уровень, логическая адресация, физическая адресация, бинарная передача 
Практическое занятие № 2 4 

Тема 2.4. Сети 
промышленных контрол 
леров 

Содержание 4 
Промышленные контроллеры, представленные на российском рынке. Выбор средств 
коммуникации. Топология линий связи 
промышленной сети. Среды передачи информации. 
Практическое занятие № 3 2 

Практическое занятие № 4 2 

2.5. Проектирование 
программного 
обеспечения ПЛК 

Структурная схема взаимосвязи программного обеспечения устройств полевого уровня - ПЛК- 
SCADA. 

4 

Тема 2.6 Языки 
программирования 
стандарта IEC 1131-3 

Содержание  
Языки программирования. Конфигурирование модулей ввода/ вывода ПЛК. 
Практическое занятие № 5 2 
Практическое занятие № 6 2 
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Тема 2.7. Система 
программирования 
OpenPCS 

Содержание 4 

Редактор POU. Синтаксически-управляемый редактор описания. Описание в синтаксически-
управляемом режиме. Ввод программы на языках IL, LD, FBD, ST. Сохранение программы. 
Проверка синтаксиса. Исправление ошибок. Редактирование программы. Менеджер системы 
Workbench. 
Практическое занятие № 7 2 
Практическое занятие № 8 2 

Тема 2.8. Непрерывная 
функциональная 
схема 

Содержание 4 
Стили и символы. Структура OPENCFC-редактора. Создание и редактирование программы. 
Программы отладки в режиме он- 6 
лайн. Последовательность выполнения. Изменение интерфейса блока. Составные блоки. 
Языковые расширения. 
Практическое занятие № 9 2 

 Практическое занятие № 10 2 
Курсовая работа Выполнение курсовой работы (проекта) является обязательной.  

Тематика курсовых проектов (работ) 
1. Монтаж и пуско-наладочные работы мехатронной станции переноса заготовок. 
2. Монтаж и пуско-наладочные работы мехатронной станции сортировки заготовок. 
3. Монтаж и пуско-наладочные работы мехатронной станции сборки заготовок. 
4. Монтаж и пуско-наладочные работы мехатронной станции измерения заготовок. 
5. Монтаж и пуско-наладочные работы пневматических систем автоматики. 
6. Монтаж и пуско-наладочные работы электропневматических систем автоматики. 
7. Монтаж и пуско-наладочные работы исполнительных механизмов станции переноса заготовок. 
8. Монтаж и пуско-наладочные работы исполнительных механизмов станции сортировки 
заготовок. 
9. Монтаж и пуско-наладочные работы исполнительных механизмов станции сборки заготовок. 
10. Монтаж и пуско-наладочные работы исполнительных механизмов станции измерения 
заготовок. 

24 

Обязательные аудиторные учебные занятия по курсовому проекту (работе)  
1. Содержание проектной работы 
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2. Оформление проектной работы 
3. Презентация проектной работы 
4. Защита проектной работы 

Консультации 2 
Учебная практика по сборке, программированию и пусконаладке мехатронных систем 
Виды работ 
1. Выполнение работ по эксплуатации систем автоматического управления, средств измерений и мехатронных систем; 
2. Выполнение работ по монтажу различных элементов систем автоматического управления; 
3. Выполнение работ по наладке учебного оборудования 

216 

Экзамен по модулю: Сборка, программирование и пусконаладка мехатронных систем  6 
Форма промежуточной аттестации: 
Экзамен по МДК.01.01 Установка, регулировка и монтаж элементов мехатронных систем; 
Зачета с оценкой по МДК.01.02 Программирование мехатронных систем; 
Зачет с оценкой по учебной практике по сборке, программированию и пусконаладке мехатронных систем; 
Курсовая работа МДК.01.02 Программирование мехатронных систем; 
Экзамен по модулю: Сборка, программирование и пусконаладка мехатронных систем 
 



20  

3 УСЛОВИЯ РЕАЛИЗАЦИИ ПРОФЕССИОНАЛЬНОГО МОДУЛЯ 

3.1. Материально-техническое обеспечение 
Реализация программы профессионального модуля предполагает наличие: 
кабинета «Общепрофессиональных дисциплин и профессиональных модулей», 

оснащенный в соответствии с приложением 3 ОП (Приложение 3 - Материально-техническое 
оснащение специальных помещений для реализации образовательной программы, включая 
программное обеспечение); 

Лаборатории в соответствии с приложением 3 ОП: 
Лаборатория «Мехатроника»; 
Мастерская «Мехатроника», оснащенная в соответствии с приложением 3 ОП. 
Кабинет «Самостоятельной и воспитательной работы», оснащенный в соответствии с 

приложением 3 ОП. 
 
3.2. Учебно-методическое обеспечение 
3.2.1. Основная учебная литература: 

1. Автоматизация производства : учебник для среднего профессионального 
образования / под общей редакцией О. С. Колосова. — Москва : Издательство Юрайт, 
2026. — 331 с. — (Профессиональное образование). — ISBN 978-5-534-19351-0. — Текст : 
электронный // Образовательная платформа Юрайт [сайт]. — URL: 
https://urait.ru/bcode/587267 

2. Съянов, С. Ю. Основы автоматики и элементы систем автоматического 
управления : учебник для СПО / С. Ю. Съянов. — Саратов, Москва : Профобразование, Ай 
Пи Ар Медиа, 2022. — 240 с. — ISBN 978-5-4488-1480-8, 978-5-4497-1632-3. — Текст : 
электронный // Образовательная платформа IPR СМАРТ : [сайт]. — URL: 
https://www.iprbookshop.ru/books/120287/details. — DOI: https://doi.org/10.23682/120287. — 
Режим доступа: для авторизир. пользователей 

3.2.2. Дополнительная учебная литература: 
1. Никитин, Ю. Р. Диагностирование мехатронных систем : учебное пособие / Ю. Р. 

Никитин, И. В. Абрамов. — Москва : Ай Пи Ар Медиа, 2026. — 110 с. — ISBN 978-5-4497-
4689-4. — Текст : электронный // Образовательная платформа IPR СМАРТ : [сайт]. — URL: 
https://www.iprbookshop.ru/books/154170/details. — Режим доступа: для авторизир. 
пользователей 

3.2.3. Официальные, справочно-библиографические и периодические издания: 
а) официальные издания: 
1. ГОСТ 19.101-77 Единая система программной документации (ЕСПД). Виды 

программ и программных документов (с Изменением N 1) : дата введения впервые1980-01-
01.; ред. 2010-01-01 – М: Стандартинформ, 2010 год, 1977. – 4 с. 

2. ГОСТ 25861-83 (СТ СЭВ 3743-82) Машины вычислительные и системы 
обработки данных. Требования электрической и механической безопасности и методы 
испытаний (с Изменением N 1) : дата введения 01 июля 1984; ред. 01 октября 1990. – Москва 
: М.: Издательство стандартов, 1991 год, 12 июля 1983. – 67 с. 

3. ГОСТ 12.3.019-80 Система стандартов безопасности труда (ССБТ). Испытания 
и измерения электрические. Общие требования безопасности (с Изменением N 1) : дата 
введения 01 июля 1981.; ред. 01 июня 2002. – Москва : М.: ИПК Издательство стандартов, 
2002 год официальное издание, 18 апреля 1980. – 9 с.   

4. ГОСТ 27465-87 (СТ СЭВ 359-86) Системы обработки информации. Символы. 
Классификация, наименование и обозначение (с Изменением N 1) : дата введения 01 января 
1988. ; ред. 30 января 1990 – Москва : М.: Издательство стандартов, 1988 год официальное 
издание, 29 октября 1987. – 16 с. 

5. ГОСТ 27818-88 (СТ СЭВ 5147-85) Машины вычислительные и системы 
обработки данных. Допустимые уровни шума на рабочих местах и методы определения : дата 
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введения 01 января 1989. – Москва : М.: Издательство стандартов, 1989 год официальное 
издание, 14 сентября 1988. – 15 с. 

6. ГОСТ 12.1.002-84 Система стандартов безопасности труда (ССБТ). 
Электрические поля промышленной частоты. Допустимые уровни напряженности и 
требования к проведению контроля на рабочих местах : дата введения 01 января 1986.; ред. 
01 июня 2009  – Москва : Система стандартов безопасности труда. Сб. ГОСТов. - М.: ИПК 
Издательство стандартов, 2002 год Официальное издание. М.: Стандартинформ, 2009 год, 05 
декабря 1984. – 5 с. 

7. ГОСТ 21552-84 Средства вычислительной техники. Общие технические 
требования, приемка, методы испытаний, маркировка, упаковка, транспортирование и 
хранение (с Изменениями N 1, 2, 3) : дата введения 01 января 1986.; ред. 01 октября 1999 – 
Москва : М.: ИПК Издательство стандартов, 1999 год официальное издание, 28 июня 1984. – 
27 с. 

б) справочно-библиографические издания: 
1. Федоренко,В.А., Шошин ,А.И. Справочник по машиностроительному черчению 

:справочник/ В.А.Федоренко ,А.И.Шошин.-М.:ООО ИД Альянс,2007.-416с. 
в) периодические издания: 
1. Журнал «Холодильная техника». – 2024. – Т. 113. – №  [сайт]. — URL: 

https://freezetech.ru/0023-124X/index# 
2. Вестник Астраханского государственного технического университета. Серия: 

Управление, вычислительная техника и информатика [Электронный ресурс] – 
https://vestnik.astu.org/ru/nauka/journal/131/view 

3. Журнал «Гидравлика» Режим доступа: http://hydrojournal.ru Методические 
указания для обучающихся по освоению дисциплины 

3.2.4. Методические указания для обучающихся по освоению дисциплины 
1. Методические указания для выполнения курсовой работы междисциплинарному 

курсу МДК.01.02 «Программирование мехатронных систем» по специальности 15.02.10 
Мехатроника и робототехника (по отраслям)  [Электронный ресурс] / А.О. Куряшкина – 
Рыбное, 2026. – 13 с. - Режим доступа: https://www.портал.дрти.рф 

2. Методические указания по практическим работам профессионального модуля 
«Сборка, программирование и пусконаладка мехатронных систем» для обучающихся по 
специальности 15.02.10 Мехатроника и робототехника (по отраслям)  [Электронный ресурс] / 
А.О. Куряшкина  – Рыбное, 2026. – 134 с. - Режим доступа: https://www.портал.дрти.рф 

3. Методические указания для выполнения самостоятельной работы по 
профессиональному модулю «Сборка, программирование и пусконаладка мехатронных 
систем» для обучающихся по специальности 15.02.10 Мехатроника и робототехника (по 
отраслям)  [Электронный ресурс] / А.О. Куряшкина – Рыбное, 2026. – 19 с. - Режим доступа: 
https://www.портал.дрти.рф 

3.2.5. Ресурсы информационно-телекоммуникационной сети «Интернет» 
1. Хабр : [сайт]. – Москва, 2006–. – Режим доступа: https://habr.com– Текст : 

электронный. 
2. КиберЛенинка : научная электронная библиотека : [сайт]. – Москва, 2014–. – 

Режим доступа: https://cyberleninka.ru– Текст : электронный. 
3. Открытое образование : современная цифровая академическая среда : 

официальный сайт. – Москва, 2015–. – Режим доступа: https://npoed.ru– Текст : электронный. 
4. Stepik : образовательная платформа : сайт. – Санкт-Петербург, 2013–. – Режим 

доступа: https://stepik.org– Текст : электронный. 
5. Лекториум : образовательный проект и архивы видеолекций : сайт. – Санкт-

Петербург, 2009–. – Режим доступа: https://www.lektorium.tv– Текст : электронный. 
6. Техэксперт : электронный фонд правовых и нормативно-технических 

https://vestnik.astu.org/ru/nauka/journal/131/view
https://www.%D0%BF%D0%BE%D1%80%D1%82%D0%B0%D0%BB.%D0%B4%D1%80%D1%82%D0%B8.%D1%80%D1%84/
https://www.%D0%BF%D0%BE%D1%80%D1%82%D0%B0%D0%BB.%D0%B4%D1%80%D1%82%D0%B8.%D1%80%D1%84/
https://www.%D0%BF%D0%BE%D1%80%D1%82%D0%B0%D0%BB.%D0%B4%D1%80%D1%82%D0%B8.%D1%80%D1%84/
https://habr.com/
https://cyberleninka.ru/
https://npoed.ru/
https://stepik.org/
https://www.lektorium.tv/
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документов : сайт. – Москва, 1999–. – Режим доступа: https://cntd.ru– Текст : электронный. 
3.2.6. Перечень информационных технологий, используемых при 

осуществлении образовательного процесса, включая перечень лицензионного и свободно 
распространяемое программного обеспечения и информационных справочных систем 
представлен в приложении 3 ОП.  

https://cntd.ru/
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4 КОНТРОЛЬ И ОЦЕНКА РЕЗУЛЬТАТОВ ОСВОЕНИЯ ПРОФЕССИОНАЛЬНОГО 

МОДУЛЯ (ВИДА ПРОФЕССИОНАЛЬНОЙ ДЕЯТЕЛЬНОСТИ) 
 

Результаты (освоенные 
профессиональные и общие 

компетенции) 

Основные показатели результатов 
подготовки 

Формы и методы 
контроля 

ПК 1.1. Выполнять сборку 
различных узлов мехатронных 
устройств и систем 
ПК 1.2. Выполнять снятие и 
установку датчиков 
мехатронных устройств и систем 
ПК 1.3. Производить наладку и 
регулировку различных узлов и 
агрегатов мехатронных 
устройств и систем 
ПК 1.4. Проводить настройку 
комплексов следящих приводов 
в составе мехатронных 
устройств и систем 
ПК 1.5. Выполнять установку 
программного обеспечения 
электронных и компьютерных 
модулей и узлов мехатронных 
устройств и систем 
ПК 1.6. Проводить 
конфигурирование и настройку 
программного обеспечения 
мехатронных устройств и систем 
ПК 1.7. Проводить 
конфигурирование и настройку 
программного обеспечения 
клиент-серверных систем сбора 
и анализа данных 
(промышленного интернета 
вещей) 
ПК 1.8. Проводить 
конфигурирование и настройку 
параметров информационной 
вычислительной сети 
мехатронной системы 
ПК 1.9. Проводить комплексную 
настройку мехатронных 
устройств и систем с 
использованием программного 
обеспечения контроллеров и 
управляющих электронно-
вычислительных машин, их 
устройств управления 

собирает механические узлы 
мехатронных устройств и систем; 
собирает электромеханические и 
силовые электронные узлы 
мехатронных устройств и систем; 
собирает электрогидравлические и 
электропневматические узлы и 
агрегаты мехатронных устройств и 
систем; 
составляет документацию для 
проведения работ по сборке 
оборудования мехатронных систем. 
использует электромеханические, 
гидравлические и пневматические 
инструменты для сборки узлов 
мехатронных устройств и систем; 
читает схемы, чертежи, 
технологическую документацию; 
поддерживает состояние рабочего 
места при проведении сборочных 
работ и работ с электронно-
вычислительными машинами в 
соответствии с требованиями 
электробезопасности, охраны труда, 
промышленной, экологической и 
пожарной безопасности; 
использует текстовые редакторы 
(процессоры) для составления и чтения 
документации; 
применяет технологии бережливого 
производства при организации и 
выполнении работ по сборке 
мехатронных систем; 
готовит инструмент и оборудование к 
сборке; 
осуществлять проверку элементной 
базы мехатронных систем; 
осуществляет монтажные работы 
гидравлических, пневматических, 
электрических систем и систем 
управления; 
контролирует качество проведения 
сборочных работ мехатронных систем. 
знает принципы построения узлов и 
агрегатов мехатронных устройств и 
систем, их состав и конструктивные 
особенности; 
знает иды и признаки внешних 

Экспертное 
наблюдение за 
практическими 
работами 
Тестирование. 
Контрольная работа. 
Устный опрос. 
Курсовая работа. 
Экзамен. 
Зачет с оценкой. 
Квалификационный 
экзамен 
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дефектов модулей и узлов 
мехатронных устройств и систем; 
знает требования электробезопасности, 
охраны труда, пожарной, 
промышленной и экологической 
безопасности; 
знает основы электротехники, 
цифровой и аналоговой электроники; 
знает принципы работы электрических 
\и электромеханических систем; 
знает технологию сборки 
оборудования мехатронных систем; 
знает теоретические основы и 
принципы построения, структуру и 
режимы работы мехатронных систем; 
знает правила эксплуатации 
компонентов мехатронных систем. 
собирает электронные и 
компьютерные модули и узлы 
мехатронных устройств и систем; 
снимает и устанавливать датчики 
мехатронных устройств и систем. 
использует электромеханические, 
гидравлические и пневматические 
инструменты для сборки узлов 
мехатронных устройств и систем; 
читать схемы, чертежи, 
технологическую документацию; 
поддерживает состояние рабочего 
места при проведении сборочных 
работ и работ с электронно-
вычислительными машинами в 
соответствии с требованиями 
электробезопасности, охраны труда, 
промышленной, экологической и 
пожарной безопасности; 
использует текстовые редакторы 
(процессоры) для составления и чтения 
документации; 
готовить инструмент и оборудование к 
сборке; 
осуществляет проверку элементной 
базы мехатронных систем; 
контролирует качество проведения 
сборочных работ мехатронных систем. 
знает принципы построения узлов и 
агрегатов мехатронных устройств и 
систем, их состав и конструктивные 
особенности; 
знает виды и признаки внешних 
дефектов модулей и узлов 
мехатронных устройств и систем; 
знает требования электробезопасности, 
охраны труда, пожарной, 
промышленной и экологической 
безопасности; 
знает основы электротехники, 
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цифровой и аналоговой электроники; 
знает принципы работы электрических 
и электромеханических систем 
технологию сборки оборудования 
мехатронных систем; 
знает теоретические основы и 
принципы построения, структуру и 
режимы работы мехатронных систем; 
знает правила эксплуатации 
компонентов мехатронных систем. 
проводит наладку и регулировку 
механических узлов и агрегатов 
мехатронных устройств и систем; 
проводит наладку и регулировку 
пневмомеханических узлов и агрегатов 
мехатронных устройств и систем; 
проводит наладку и регулировку 
гидромеханических узлов и агрегатов 
мехатронных устройств и систем; 
проводит наладку и регулировку 
электромеханических узлов и 
агрегатов мехатронных устройств и 
систем; 
проводит наладку и регулировку 
электронных модулей мехатронных 
устройств и систем. 
поддерживает состояние рабочего 
места при проведении работ в 
соответствии с требованиями 
электробезопасности, охраны труда, 
промышленной, экологической и 
пожарной безопасности; 
использует контрольно-измерительные 
приборы и специальные стенды для 
наладки и регулировки узлов, 
агрегатов и электронных модулей 
мехатронных систем; 
использует методы наладки и 
регулировки механических узлов и 
агрегатов мехатронных устройств и 
систем; 
использует методы наладки и 
регулировки электронных модулей 
мехатронных устройств и систем. 
знает принципы функционирования 
узлов, агрегатов и электронных 
модулей мехатронных устройств и 
систем; 
знает основы электротехники, 
цифровой и аналоговой электроники; 
знает принципы работы электрических 
и электромеханических систем; 
знает основы теория машин и 
механизмов; 
знает основы метрологии. 
настраивает и регулировать механизмы 
мехатронных устройств и систем в 
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соответствии с техническими 
требованиями; 
настраивает электрические, 
гидравлические и пневматические 
приводы мехатронных устройств и 
систем на специализированных 
стендах; 
настраивает комплексы следящих 
приводов в составе мехатронных 
устройств и систем; 
настраивает электронные устройства 
мехатронных устройств и систем. 
настраивает и регулировать механизмы 
мехатронных устройств и систем в 
соответствии с техническими 
требованиями; 
настраивает электрические, 
гидравлические и пневматические 
приводы мехатронных устройств и 
систем на специализированных 
стендах; 
настраивает комплексы следящих 
приводов в составе мехатронных 
устройств и систем; 
настраивает электронные устройства 
мехатронных устройств и систем; 
читает схемы и чертежи 
конструкторской и технологической 
документации; 
использует текстовые редакторы 
(процессоры) для составления и чтения 
документации. 
знает устройство и принцип действия 
мехатронных устройств и систем; 
знает принципы построения и 
динамические свойства электрических, 
гидравлических и пневматических 
приводов; 
знает характеристики и возможности 
датчиков, применяемых в 
мехатронных устройствах и системах; 
знает методики и технические средства 
настройки электрических, 
гидравлических и пневматических 
приводов; 
знает методики и технические средства 
настройки электронных устройств 
управления; 
знает методики и технические средства 
настройки и регулировки механизмов 
мехатронных устройств и систем; 
знает способы настройки комплексов 
следящих приводов в составе 
мехатронных устройств и систем 
технологии анализа 
функционирования датчиков 
физических величин, дискретных и 



27  

аналоговых сигналов. 
конфигурирует и настраивает 
программное обеспечение 
мехатронных устройств и систем; 
ведёт протокол конфигурирования и 
настройки программного обеспечения 
мехатронных устройств и систем 
определяет набор конфигурируемых 
параметров программного обеспечения 
мехатронных устройств и систем в 
зависимости от требований к их 
составу и параметрам эксплуатации; 
использует программные инструменты 
для конфигурирования и настройки 
программного обеспечения 
мехатронных устройств и систем; 
читает принципиальные структурные 
схемы, схемы автоматизации, схемы 
соединений и подключений; 
проводит отладку программ 
управления мехатронными системами 
и визуализации процессов управления 
и работы мехатронных систем 
знает принципы работы и обновления 
программного обеспечения узлов, 
агрегатов, блоков и модулей 
мехатронных устройств и систем; 
знает прикладные компьютерные 
программы для работы с 
электронными таблицами: 
наименования, возможности и порядок 
работы в них; 
знает прикладные программы 
управления проектами: наименования, 
возможности и порядок работы в них; 
знает принципы связи программного 
кода, управляющего работой ПЛК, с 
действиями исполнительных 
механизмов; 
знает алгоритмы поиска ошибок 
управляющих программ ПЛК. 
конфигурирует и настраивает 
программное обеспечение 
мехатронных устройств и систем; 
ведёт протокол конфигурирования и 
настройки программного обеспечения 
мехатронных устройств и систем; 
программирует мехатронные системы 
с учетом специфики технологических 
процессов. 
определяет набор конфигурируемых 
параметров программного обеспечения 
мехатронных устройств и систем в 
зависимости от требований к их 
составу и параметрам эксплуатации; 
использует программные инструменты 
для конфигурирования и настройки 
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программного обеспечения 
мехатронных устройств и систем; 
настраивает и конфигурирует ПЛК в 
соответствии с принципиальными 
схемами подключения; 
разрабатывает алгоритмы управления 
мехатронными системами; 
программирует ПЛК с целью анализа и 
обработки цифровых и аналоговых 
сигналов и управления 
исполнительными механизмами 
мехатронных систем; 
визуализирует процесс управления и 
работу мехатронных систем; 
применяет специализированное 
программное обеспечение при 
разработке управляющих программ и 
визуализации процессов управления и 
работы мехатронных систем 
знает принципы работы и обновления 
программного обеспечения узлов, 
агрегатов, блоков и модулей 
мехатронных устройств и систем; 
знает прикладные компьютерные 
программы для работы с 
электронными таблицами: 
наименования, возможности и порядок 
работы в них; 
знает прикладные программы 
управления проектами: наименования, 
возможности и порядок работы в них; 
методы непосредственного, 
последовательного и параллельного 
программирования; 
знает языки программирования и 
интерфейсы ПЛК; технологии 
разработки алгоритмов управляющих 
программ ПЛК. 
конфигурирует и настраивает 
программное обеспечение клиент-
серверных систем сбора и анализа 
данных (промышленного интернета 
вещей); 
программирует мехатронные системы 
с учетом специфики технологических 
процессов. 
настраивает электронные устройства 
мехатронных устройств и систем; 
настраивает параметры и 
конфигурацию программного 
обеспечения клиент-серверных систем 
сбора и анализа данных 
(промышленного интернета вещей); 
использует промышленные протоколы 
для объединения ПЛК в сеть. 
знает методики и технические средства 
настройки электронных устройств 
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управления; 
знает методы настройки и 
конфигурирования программных 
клиент-серверных систем сбора и 
анализа данных (промышленного 
интернета вещей); 
знает методы комплексной настройки 
мехатронных устройств и систем с 
использованием программного 
обеспечения контроллеров и 
управляющих ЭВМ, их систем 
управления; 
знает методы организации обмена 
информацией между устройствами 
мехатронных систем с использованием 
промышленных сетей. 
конфигурирует и настраивает 
параметры информационной 
вычислительной сети мехатронной 
системы; 
программирует мехатронные системы 
с учетом специфики технологических 
процессов. 
настраивает параметры и 
конфигурацию информационной 
вычислительной сети;  
использует промышленные протоколы 
для объединения ПЛК в сеть. 
знает технические требования к 
мехатронным устройствам и системам; 
знает методы программирования 
контроллеров и управляющих ЭВМ 
систем управления мехатронных 
устройств и систем; 
знает методы комплексной настройки 
мехатронных устройств и систем с 
использованием программного 
обеспечения контроллеров и 
управляющих ЭВМ, их систем 
управления; 
знает промышленные протоколы для 
объединения ПЛК в сеть 
комплексно настраивает мехатронные 
устройства и системы с 
использованием программного 
обеспечения контроллеров и 
управляющих ЭВМ, их устройств 
управления; 
осуществляет пуско-наладочные 
работы и испытания мехатронных 
систем. 
настраивает электронные устройства 
мехатронных устройств и систем; 
производит комплексную настройку 
мехатронных устройств и систем, 
используя программное обеспечение 
контроллеров и управляющих ЭВМ, их 
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систем управления; 
производит пуско-наладочные работы 
мехатронных систем; 
выполняет работы по испытанию 
мехатронных систем после наладки и 
монтажа. 
знает устройство и принцип действия 
мехатронных устройств и систем; 
знает технические требования к 
мехатронным устройствам и системам; 
знает методики и технические средства 
настройки электронных устройств 
управления; 
знает методы программирования 
контроллеров и управляющих ЭВМ 
систем управления мехатронных 
устройств и систем; 
знает методы комплексной настройки 
мехатронных устройств и систем с 
использованием программного 
обеспечения контроллеров и 
управляющих ЭВМ, их систем 
управления; 
знает последовательность пуско-
наладочных работ мехатронных 
систем; 
знает технологию проведения пуско-
наладочных работ мехатронных 
систем; 
знает нормативные требования по 
монтажу и наладке мехатронных 
систем; 
знает технологии анализа 
функционирования датчиков 
физических величин, дискретных и 
аналоговых сигналов; 
знает правила техники безопасности 
при отладке программ управления 
мехатронными системами. 
распознает задачу и/или проблему в 
профессиональном и/или социальном 
контексте;  
анализирует задачу и/или проблему и 
выделять её составные части;  
определяет этапы решения задачи; 
выявлять и эффективно искать 
информацию, необходимую для 
решения задачи и/или проблемы;  
составляет план действия;  
определяет необходимые ресурсы; 
владеет актуальными методами работы 
в профессиональной и смежных 
сферах;  
реализовывает составленный план;  
оценивает результат и последствия 
своих действий (самостоятельно или с 
помощью наставника). 
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знает актуальный профессиональный и 
социальный контекст, в котором 
приходится работать и жить; основные 
источники информации и ресурсы для 
решения задач и проблем в 
профессиональном и/или социальном 
контексте; 
знает алгоритмы выполнения работ в 
профессиональной и смежных 
областях;  
знает методы работы в 
профессиональной и смежных сферах;  

знает структуру плана для решения 
задач; порядок оценки результатов 
решения задач профессиональной 

деятельности. 
 
 
 
 
 
\\\
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5 РЕКОМЕНДАЦИИ ПО РЕАЛИЗАЦИИ УЧЕБНОЙ 
ДИСЦИПЛИНЫ ДЛЯ ИНВАЛИДОВ И ЛИЦ С ОГРАНИЧЕННЫМИ 

ВОЗМОЖНОСТЯМИ ЗДОРОВЬЯ 
 

5.1. Наличие соответствующих условий реализации профессионального модуля 
Для обучающихся из числа инвалидов и лиц с ограниченными возможностями 

здоровья на основании письменного заявления профессиональный модуль реализуется с 
учетом особенностей психофизического развития, индивидуальных возможностей и 
состояния здоровья (далее - индивидуальных особенностей). Обеспечивается 
соблюдение следующих общих требований: использование специальных технических 
средств обучения коллективного и индивидуального пользования, предоставление услуг 
ассистента (помощника), оказывающего такому обучающемуся необходимую 
техническую помощь, обеспечение доступа в здания и помещения, где проходит 
учебный процесс, другие условия, без которых невозможно или затруднено обучение 
по профессиональному модулю. 

5.2. Обеспечение соблюдения общих требований 
При реализации профессионального модуля на основании письменного заявления 

обучающегося обеспечивается соблюдение следующих общих требований: проведение 
занятий для студентов-инвалидов и из числа лиц с ограниченными возможностями 
здоровья в одной аудитории совместно с обучающимися, не имеющими ограниченных 
возможностей здоровья, если это не создает трудностей для обучающихся; присутствие 
в аудитории ассистента (ассистентов), оказывающего(их) обучающимся необходимую 
техническую помощь с учетом их индивидуальных особенностей на основании 
письменного заявления; пользование необходимыми обучающимся техническими 
средствами с учетом их индивидуальных особенностей. 

5.3. Доведение информации до сведения обучающихся с ограниченными 
возможностями здоровья в доступной для них форме 

Все локальные нормативные акты ДРТИ ФГБОУ ВО «АГТУ» или головного вуза 
по вопросам реализации профессионального модуля по данной программе доводятся до 
сведения обучающихся с ограниченными возможностями здоровья в доступной для них 
форме. 

5.4. Реализация увеличения продолжительности прохождения 
промежуточной аттестации по отношению к установленной продолжительности 
для обучающегося с ограниченными возможностями здоровья 

Продолжительность прохождения промежуточной аттестации по отношению к 
установленной продолжительности увеличивается по письменному заявлению 
обучающегося с ограниченными возможностями здоровья; продолжительность экзамена 
проводимого в письменной форме, увеличивается не менее чем на 0,5 часа; 
продолжительность подготовки обучающегося к ответу на экзамене, проводимых в 
устной форме, – не менее чем на 0,5 часа; продолжительность ответа обучающегося при 
устном ответе увеличивается не более чем на 0,5 часа. 
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